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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem zamoéwienia jest ,PRZEBUDOWA PRZEGROD ZEWNETRZNYCH |
TERMOMODERNIZACJA BUDYNKU NR 9 (POLIKLINIKA) 107 SZPITALA WOJSKOWEGO W

WALCZU (TEREN ZAMKNIETY MON)

Specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlanych podzielono na kilka opracowan wg
branz realizowanych robot. Podstawowym opracowaniem jest specyfikacja techniczna branzy
budowlanej, gdzie okreslono ogdlne specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych.

Niniejsze opracowanie zawiera szczegdtowa specyfikacje wykonania i odbioru robot budowlanych
branzy elektrycznej. Zamawiajacy posiada projekty budowlane branzy elektrycznej ktore precyzuja
sposob wykonania 1 zakres budowy instalacji elektrycznych na zagospodarowywanym terenie.

Podany na wstepie opracowania kod CPV wedlug Wspolnego Stownika Zamowien (Roboty
instalacyjne elektryczne zostat w opracowanym przedmiarze robot branzy elektryczne;j).

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacje¢ techniczng jako czes¢ Dokumentdw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac i
rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania rob6t opisanych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Zaprojektowane do wykonania roboty budowlane branzy elektrycznej sktadaja si¢ z nastgpujacych
elementow:
* demontaz instalacji odgromowej;
* wykonania elementéw ochrony odgromowej.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
(WTWIOR) i postanowieniami umowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami
Umowy i1 obowigzujacymi normami oraz zaleceniami zapisanymi w Dzienniku Budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do przyjecia odpowiedzialno$ci od nastepstw 1 za wyniki dziatalno$ci
w zakresie:

* organizacji robot budowlanych,

* zabezpieczenia interesow osob trzecich,

* ochrony $rodowiska,

* warunkow bezpieczenstwa pracy,

* warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego zwigzanego z budowa,

* zabezpieczenia placu budowy przed dostgpem osob trzecich,
Sposob wykonywania robot musi by¢ zgodny z obowigzujacymi przepisami i normami technicznymi
w tym zakresie. Wszystkie roboty o charakterze zanikajacym musza by¢ zgloszone do odbiorow
czastkowych.
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2. MATERIALY I URZADZENIA
Materialy 1 urzadzenia przewidziane do wbudowania beda zgodne z dokumentacjg projektowa i
poleceniami inspektora nadzoru.
Materialy 1 urzagdzenia powinny odpowiada¢ Polskim Normom, a w razie ich braku powinny posiada¢
aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania w budownictwie w UE. Aparatura i urzadzenia
powinny posiada¢ DTR i §wiadectwo producenta w jezyku polskim.
Zaprojektowane materialy 1 osprzet zostaly szczegolowo wyspecyfikowane w dokumentacji
projektowej, a ewentualne dodatkowe wymogi, jakie powinny spetnia¢ materialy i urzadzenia
przedstawiono w dalszej czesci specyfikacji szczegotowe;.

3. SPRZET
Uzywany do wykonywania rob6t sprzet musi by¢ sprawny i posiada¢ aktualne badania techniczne w
niezb¢dnym zakresie. Sprzet pomiarowy stuzacy do sprawdzenia parametrow instalacji musi posiada¢
wazne $wiadectwa legalizacyjne.

4. TRANSPORT

Materialy 1 urzadzenia przewidziane do wykonania robot mogag by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materialy 1 urzadzenia wysokie nalezy
zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem i przesuwaniem. W czasie transportu i
przechowywania materiatéw 1 urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych
wlasciwosci zastrzezonych przez producenta, a w szczegdlnos$ci urzadzenia zabezpieczy¢ przed
nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢. Przy zaladunku i roztadunku materiatow
1 urzadzen zabezpieczy¢ je przed uderzeniami, nie dopuszczajac do zadrapan i ubytkow.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musza spetlnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
norm PN, EN-PN, WTWIiOR i postanowieniami umowy.

5.2.  Zakres prac przygotowawczych
Do zakresu prac przygotowawczych wykonawcy robot branzy elektrycznej nalezg nastepujgce
czynnosci:
 zorganizowanie zaplecza budowy — zabezpieczenie pomieszczen magazynowych i ewentualnie
socjalno - biurowych w ramach opracowanego przez wykonawce wiodacego planu organizacji i
zabezpieczenia budowy,
 dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen 1 sprzetu budowlanego.

5.3.  Zakres robét zasadniczych
Do zakresu robot zasadniczych branzy elektrycznej, ktore nalezy wykonaé nalezg nastepujace
czynnosci:
* demontaz instalacji odgromowej
* wykonania elementdw ochrony odgromowe;j.
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5.4. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1. Wykonanie elementéw ochrony odgromowej
Na budynku wykona¢ instalacje¢ odgromowg. Do odbioru przygotowaé protokoly sprawdzajace
instalacj¢ oraz przedstawi¢ wyniki pomiarow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
W celu zapewnienia kontroli jako$ci wykonywanych robot na wykonawcy cigza nastepujace
zobowigzania:

— nalezy speli¢ ogodlne wymagania dotyczace wykonywania robdt, dostawy materiatow, sprzetu i
srodkow transportu podanych powyzej,

— wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot, materiatéw 1 urzadzen,

— wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robot (zgodnie z PZJ)
na terenie i poza placem budowy,

— wszystkie badania i pomiary begdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm lub aprobat
technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.1. Badania jakoS$ci robot w czasie budowy
Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wlasciwych
WTWIiOR dla robét elektromontazowych oraz instrukcjami zawartymi w normach i aprobatach
technicznych dla materiatléw i systemow technologicznych.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Po wykonaniu robot nalezy sprawdzié:
+ zgodno$¢ wykonania z projektem, normami oraz kontrole poprawnosci montazu,
 jakos$¢ potaczen,
» prawidtowos$¢ opisdw poszczegodlnych elementow 1 urzadzen wchodzacych w sktad instalacji,
« badania instalacji odgromowej.

7. OBMIAR ROBOT

Do dokumentacji projektowej dolaczono przedmiar robodt branzy elektrycznej, w ktorych dokonano
obmiaru robot niezbednych do wykonania zadania. Wszelkie rozliczenia rob6t powinny by¢
odniesione do ilo$ci obliczonych w przedmiarze.
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8.

8.1.
Odbidr czesciowy odnosi si¢ do poszczegolnych etapdéw robdt przed zakonczeniem catosci robot.
Odbidr czgsciowy polega na sprawdzeniu:

8.2.

9.

ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Gotowos¢ do odbioru zglasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedktadajac inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje
powykonawcza robdt. Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami
umowy oraz obowigzujgcymi normami technicznymi (PN, EN-PN).

Odbior czesciowy

¢ poprawnosci zainstalowania urzadzen i aparatury,

» kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzadzen,

« aktualnos$ci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajacej wszystkie zmiany i uzupeltnienia,

» kompletnosci DTR i $wiadectw producenta (badania).

Odbidér powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy, inspektora
nadzoru 1 uzytkownika oraz potwierdzone wlasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie odbioru okaze
si¢, ze jakie$ wymagania nie zostaly spetnione lub tez ujawnity si¢ jakie$ usterki, nalezy uwzglednic
je w protokdle, podajac jednoczes$nie termin ich usunigcia lub uzupetnienia.

Odbidr koncowy
Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru koncowego, ktéry polega na
sprawdzeniu:
» poprawnosci zainstalowania urzadzen i aparatury,
» kompletno$ci 1 jakoS$ci zainstalowanych urzadzen,
« aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajacej wszystkie zmiany i uzupetnienia,
« kompletnosci DTR i swiadectw producenta,
» kompletnosci protokotéw z pomiardow i badan.
Odbiér powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy, inspektora
nadzoru i uzytkownika oraz potwierdzone wtasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie odbioru okaze
si¢, ze jakie$ wymagania nie zostaly spelnione lub tez ujawnity si¢ jakie$ usterki, nalezy uwzglednic¢
je w protokole, podajac jednocze$nie termin ich usuniecia lub uzupelnienia. Odbidr jest
potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujagcymi normami
technicznymi (PN, EN-PN).

PODSTAWA PEATNOSCI
Platno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami umowy,
kosztorysem ofertowym, oceng jakosci uzytych materiatlow 1 jakosci wykonania robot oraz na
podstawie wynikow pomiaréw i badan.
Zgodnie z postanowieniami umowy podstawg ptatnosci jest wykonanie zakresu robot wymienionego
w punkcie 1.3 niniejszej specyfikacji.
Cena wykonania robot obejmuje:

* prace przygotowawcze,

» zakup i1 dostarczenie materialdw, sprzgtu i1 urzadzen oraz ich sktadowanie,

* prace zasadnicze: wykonanie przewidzianych projektem instalacji oraz montaz projektowanych

urzadzen,

* pomiary sprawdzajace,

* zabezpieczenie potaczen spawanych,

* wywoz z terenu budowy materialow zbegdnych, gruzu i odpadow,

* wykonanie okre§lonych w postanowieniach umowy badan, pomiaréw i sprawdzen robot,

* uporzgdkowanie placu budowy po robotach.
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10.PRZEPISY | NORMY

10.1.

10.2.

Przepisy

Prawo Budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz. U. nr 89, poz. 414), z pdzniejszymi
Zmianami

Rozporzadzenie = Ministra  Infrastruktury z  dnia 12 kwietnia 2002  roku
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U. nr 75, poz. 690), z pdzniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 28 kwietnia 2003 r. w
sprawie szczegotowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢
eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. nr 89, poz. 828)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80, poz. 912).

Normy

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (Zespot norm o wspolnym
numerze 60364)

obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE.
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