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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z likwidacjg sieci
kolidujgcych z projektowanym lgdowiskiem. Sg to roboty zaliczane do prac towarzyszgcych. Szczegotowy zakres
rob6t opisano ponizej.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja jest stosowana przy zleceniu irealizacji rob6t wymienionych w p. 1.1. Roboty rozbiérkowe nalezy
prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i niniejszych specyfikacji technicznych.
1.3.  Zakres robo6t obj etych specyfikacj g techniczn a.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem Robdt wymienionych w p. 1.1. tj. likwidacjg istniejacych sieci i przytaczy: kanalizacji deszczowej,
wodociggu, przytacza gazu i przylgcza cieplnego. W zakres tych rob6t wchodza:

e roboty przygotowawcze,

+ zabezpieczenie wykopdw oraz stanowiska pracy (takze na wysokosci)

e usuniecie istniejgcych odcinkéw sieci kolidujgcych z Ilagdowiskiem

« zamulenie i zaslepienie odcinkéw sieci i przytgczy nieczynnych.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Okre$lenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji zgodne sg z odpowiednimi Polskimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji ST 0.0 ,Specyfikacja techniczna. Cze$¢ ogdlna”.

1.5.  Ogolne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektows,
specyfikacjg i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczgce robét podano w specyfikacji ST 0.0
~Specyfikacja techniczna. Czesé ogélna”.

2. SPRZET.

2.1.  Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu.

Do wykonania rob6t zwigzanych z likwidacjg mogg by¢ wykorzystane: koparki, spycharki, tadowarki, samochody
ciezarowe, zrywarki, mfoty pneumatyczne, pity mechaniczne lub inny sprzet zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

3. TRANSPORT.

3.1. Ogolne wymagania dotycz 3ce transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST 0.0 ,Specyfikacja techniczna. Czes¢
ogolna”.

4. WYKONANIE ROBOT.

4.1. Wymagania dotycz ace robot budowlanych.

Roboty likwidacyjne obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw istniejgcej infrastruktury
uniemozliwiajgcej wykonanie robdét zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi lub wskazanych
przez Zamawiajgcego. Roboty likwidacyjne mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
specyfikacjach technicznych lub przez Zamawiajgcego. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig
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Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone przez Zamawiajgcego. Elementy i materiaty, ktore
zgodnie z specyfikacjg techniczng stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny byé usuniete z terenu budowy. Doty w
miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw pod projektowane obiekty liniowe nalezy wypehic
warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢. Materiat z rozbiérki mozna przewozic¢
dowolnymi srodkami transportu.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola jakos$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego
ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, chodnikdéw, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w specyfikacjach technicznych lub przez Zamawiajgcego.

6. OBMIAR ROBOT.

Ogodlne zasady podano w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Czes¢ ogélna”..

7. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong
dla danej pozycji przedmiaru. Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji
przedmiarowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w specyfikacjach technicznych i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

* Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami.

e Wartos$c¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.

» Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Podstawg zaptaty czesciowej jest zakres robot objetych obmiarem robét zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

7.1.  Zasady rozliczenia i ptatno sci.
Rozliczenie robét nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie rzeczowo-finansowym.
7.2.  Warunki kontraktu i wymagania ogolne specyfikaciji t echnicznej.

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw kontraktu i wymagan ogdllnych zawartych w specyfikacjach
technicznych obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w przedmiarze.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Wymieniono w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Czes¢ ogdlna”.




