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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem zaméwienia jest ,REMONT ODDZIALU NEUROLOGICZNEGO”

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych podzielono na kilka
opracowan wg branz realizowanych robét. Podstawowym opracowaniem jest specyfikacja
techniczna branzy budowlanej, gdzie okreslono ogdine specyfikacje techniczne wykonania i
odbioru robét budowlanych.

Niniejsze opracowanie zawiera szczegétowg specyfikacje wykonania i odbioru robét
budowlanych branzy elektrycznej. Zamawiajgcy posiada projekty budowlane branzy
elektrycznej ktore precyzujg sposéb wykonania i zakres budowy instalacji elektrycznych na
zagospodarowywanym terenie.

Podany na wstepie opracowania kod CPV wedtug Wspdlnego Stownika Zaméwien ( Roboty
instalacyjne elektryczne zostat w opracowanym przedmiarze robét branzy elektryczne;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania rob6t opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Zaprojektowane do wykonania roboty budowlane branzy elekirycznej skiadajg sie z
nastepujgcych elementdw:
* Demontaz instalacji wewnetrznej
* budowy tablic rozdzielczych,
* wykonania instalacji ogélnej w obiekcie kubaturowym,
* wykonania elementéw ochrony przeciwporazeniowej, przepieciowe;j
* Wykonanie instalacji okablowania komputerowego
* Instalacja przyzywowa

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane W niniejszej specyfikaciji technicznej sg zgodne
z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWIOR) i postanowieniami umowy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos$c¢ z
postanowieniami Umowy i obowigzujgcymi normami oraz zaleceniami zapisanymi w
Dzienniku Budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do przyjecia odpowiedzialnosci od nastepstw
i za wyniki dziatalnosci w zakresie:
* organizacji robo6t budowlanych,
zabezpieczenia interesOw 0s06b trzecich,
ochrony srodowiska,
warunkéw bezpieczenstwa pracy,
warunkéw bezpieczenstwa ruchu drogowego zwigzanego z budowa,
zabezpieczenia placu budowy przed dostepem o0s6b trzecich,
Sposo6b  wykonywania rob6t musi by¢ zgodny =z obowigzujgcymi przepisami
i normami technicznymi w tym zakresie. Wszystkie roboty o charakterze zanikajagcym muszag
by¢ zgtoszone do odbiorow czgstkowych.

2. MATERIALY | URZADZENIA
Materiaty [ urzadzenia przewidziane do wbudowania bedag zgodne
z dokumentacjg projektows i poleceniami inspektora nadzoru.
Materiaty i urzadzenia powinny odpowiada¢ Polskim Normom, a w razie ich braku powinny
posiadaé aprobaty techniczne dopuszczajgce do stosowania
w budownictwie w UE. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ DTR i swiadectwo
producenta w jezyku polskim.



Zaprojektowane  materiaty i  osprzet zostaty szczegbétowo — wyspecyfikowane
w dokumentacji projektowej, a ewentualne dodatkowe wymogi, jakie powinny spetniac
materiaty i urzgdzenia przedstawiono w dalszej czesci specyfikacji szczegbtowe.

3. SPRZET
Uzywany do wykonywania robét sprzet musi by¢ sprawny i posiada¢ aktualne badania
techniczne w niezbednym zakresie. Sprzet pomiarowy stuzgcy do sprawdzenia parametrow
instalacji musi posiada¢ wazne swiadectwa legalizacyjne.

4. TRANSPORT

Materiaty i urzadzenia przewidziane do wykonania robét moga by¢ przewozone dowolnymi
$rodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materiaty i urzadzenia
wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem i przesuwaniem.
Bebnyz kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikaé
transportu kabli w temperaturze ponizej -5° C. W czasie transportu i przechowywania
materiatdbw i urzgdzen nalezy zachowaé wymagania wynikajgce z ich specjalnych
wtasciwosci zastrzezonych przez producenta, a w szczegolnosci urzadzenia zabezpieczy¢
przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie. Przy zatadunku i
roztadunku materiatéw i urzgdzen zabezpieczy¢ je przed uderzeniami, nie dopuszczajgc do
zadrapan i ubytkow.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ robot i wiasciwosci przewozonych towardéw. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muszag spetniaé wymagania przepiséw ruchu drogowego tak
pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie
z wymaganiami obowigzujgcych norm PN, EN-PN, WTWIiOR i postanowieniami umowy.

5.2. Zakres prac przygotowawczych
Do zakresu prac przygotowawczych wykonawcy robét branzy elekirycznej nalezg
nastepujgce czynnosci:

« zorganizowanie zaplecza budowy — zabezpieczenie pomieszczen magazynowych i
ewentualnie socjalno - biurowych w ramach opracowanego przez wykonawce wiodgce-
go planu organizacji i zabezpieczenia budowy,

« dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlane-

go.

5.3. Zakres robét zasadniczych
Do zakresu robo6t zasadniczych branzy elekirycznej, ktore nalezy wykonaé nalezg nastepuja-
ce czynnosci:

Demontaz instalacji wewnetrznych

budowy tablic rozdzielczych

wykonania instalacji og6lnej w obiektach kubaturowych,

wykonania elementéw ochrony przeciwporazeniowej, przepieciowej

Wykonanie instalacji okablowania komputerowego

Instalacja przyzywowa

5.4. Warunki techniczne wykonania robét

5.4.1. Wykonanie wewnetrznych linii zasilajgcych
Od przebudowanej rozdzielni TG wyprowadzi¢ wewnetrzng linie zasilajacg przewodem
jak na schemacie i zasili¢ projektowane rozdzielnice w budynku .
Przewdd prowadzi¢ p/t

5.4.2. Rozdzielnice



Nalezy  wykonac [ zamontowac rozdzielnice zgodnie z projektem.
Rozdzielnice wyposazy¢é zgodnie z projektem w wytgczniki nadmiarowe, roztgczniki
bezpiecznikowe oraz wytgczniki roznicowoprgdowe dla zabezpieczenia obwodow
odwietlenia, gniazd oraz urzgdzen grzewczych w budowanym obiekcie. Rozdzielnice
nalezy zmontowaé w sposéb estetyczny, przewody zewnetrzne poditgczy¢ poprzez
oznakowane listwy zaciskowe . Nalezy zastosowac opisy poszczegdlnych obwodow i
aparatéw zgodne z projektem technicznym.

5.4.3. Wykonanie instalacji ogolnej w obiektach kubaturowych
Oswietlenie we wszystkich pomieszczeniach nalezy wykona¢ zgodnie z normg PEN-EN
12464. Typy i ilosci opraw podano w projekcie. Mozna za zgodg inspektora nadzoru
zastosowac inne oprawy dobrej jakosci, o parametrach zblizonych do zaprojektowanych
oraz zapewniajgce uzyskanie poprawnych $rednich natezen oswietlenia w
pomieszczeniach. W obwodach os$wietleniowych stosowa¢ miedziane przewody
kabelkowe Xx1,5 mm2 Przewody prowadzi¢ p/t. Po zakonczeniu rob6t wykonac badania
rezystancji izolacji obwoddw oswietleniowych.
Obwody gniazd wtykowych ogdélnych wykonaé¢ miedzianymi przewodami kabelkowymi
3x2,5 mm?. llo$¢ i rozmieszczenie gniazd podano w projekcie. Przewody nalezy uktadac
jak dla oswietlenia
Zasilanie gniazd ekwipotecjalnych wykonaé¢ przewodem Ly 4mm?
Po zakonczeniu robét wykona¢ badania rezystancji izolacji instalacji oraz skutecznosci
dziatania ochrony przeciwporazeniowej.

5.4.4. Wykonanie elementéw ochrony przeciwporazeniowej przepieciowej

Jako system ochrony od porazen zastosowaé ,samoczynne wytgczenie
zasilania”. Ochrone przeciwporazeniowg wykonac¢ z wydzielonym przewodem
PEw uktadzie sieci TN-S, wytgcznikami nadprgdowymi, wytgcznikami
roznicowoprgdowymi i bezpiecznikami. Odbiorniki jednofazowe zasili¢
przewodami
3—zytowymi. Przewody N do rozdzielnic i odbiornikbw muszg by¢ izolowane
i nigdzie nie moga tgczyc¢ sie z masg metalows.

Na budynku wykonana jest instalacje odgromowa. Do odbioru przygotowac protokoty

sprawdzajgce instalacje oraz przedstawi¢ wyniki pomiaréw.

Dla ochrony przepieciowej zainstalowaé¢ w ztaczu ochronniki kl C,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét

W celu zapewnienia kontroli jakos$ci wykonywanych robét na wykonawcy cigzg nastepujgce
zobowigzania:

nalezy speti¢ ogélne wymagania dotyczgce wykonywania robét, dostawy materiatow,
sprzetu i sSrodkdéw transportu podanych powyzej,

wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt, materiatéw
I urzgdzen,

wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy,

wszystkie badania [ pomiary beda przeprowadzone zgodnie
z wymaganiami norm lub aprobat technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie
uprawnienia budowlane.

6.1. Badania jakosci robét w czasie budowy
Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie
z wytycznymi witasciwych WTWIOR dla robdt elekiromontazowych oraz instrukcjami
zawartymi w normach i aprobatach technicznych dla materiatbw i systemow
technologicznych.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe
Po wykonaniu robét nalezy sprawdzic:



7.

8.1.

8.2

9.

zgodnosc¢ wykonania z projektem, normami oraz kontrole poprawnosci montazu,
jakos¢ potgczen i ciggtosé zyt,

prawidtowos¢ potgczen przewoddw wyréwnawczych,

kompletnos¢ wyposazenia i brak uszkodzenh opraw oswietleniowych,

odpowiedni dobér zabezpieczen,

prawidtowos¢ opiséw poszczegolnych elementédw i urzadzen wchodzacych
w sktad instalaciji,

oznakowanie kabli i przewodow wprowadzonych do rozdzielni,

natezenie oswietlenia,

skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowej,

urzgdzenia ochrony przeciwprzepieciowej,

badania instalacji odgromowe;.

Badania instalacji okablowania strukuralnego

OBMIAR ROBOT

Do dokumentacji projektowej dotgczono przedmiar robdt branzy elektrycznej, w ktorych
dokonano obmiaru robét niezbednych do wykonania zadania. Wszelkie rozliczenia robét
powinny by¢ odniesione do ilosci obliczonych w przedmiarze.

ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokélarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy przedktadajgc inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia
dokumentacje powykonawczg robo6t. Odbiodr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z
postanowieniami umowy oraz obowigzujgcymi normami technicznymi (PN, EN-PN).

Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy odnosi sie do poszczegdlnych etapow robot przed zakonczeniem catosci

rob6t. Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu:

« poprawnosci zainstalowania urzgdzen i aparatury,

« kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzgdzen,

« aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupet-
nienia,

« kompletnosci DTR i swiadectw producenta (badania).

Odbiér powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy,

inspektora nadzoru i uzytkownika oraz potwierdzone wtadciwymi protokotami. Jezeli w

trakcie odbioru okaze sie, ze jakie§ wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie

jakies$ usterki, nalezy uwzglednic je w protokdle, podajgc jednoczesnie termin ich usuniecia

lub uzupetnienia.

Odbiér koncowy
Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru koncowego, ktéry polega na
sprawdzeniu:
« poprawnosci zainstalowania urzgdzen i aparatury,
« kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzadzen,
« poprawnosci dziatania urzgdzen,
« aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupet-

nienia,
« kompletnosci DTR i $wiadectw producenta

kompletnosm protoko6téw z pomiarow i badan.

OdeOI’ powinien byc dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy,
inspektora nadzoru i uzytkownika oraz potwierdzone wtasciwymi protokotami. Jezeli w
trakcie odbioru okaze sie, ze jakie$ wymagania nie zostaly spetnione lub tez ujawnity sie
jakies$ usterki, nalezy uwzglednic je w protokdle, podajgc jednoczesnie termin ich usuniecia
lub uzupetnienia. Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami
umowy oraz obowigzujgcymi normami technicznymi (PN, EN-PN).

PODSTAWA PLATNOSCI



Ptatnos¢ za  jednostke = obmiarowg roboty nalezy  przyjmowaé  zgodnie
z postanowieniami umowy, kosztorysem ofertowym, oceng jakosci uzytych materiatow i
jakosci wykonania robét oraz na podstawie wynikow pomiaréw i badan.

Zgodnie z postanowieniami umowy podstawg ptatnosci jest wykonanie zakresu roboét
wymienionego w punkcie 1.3 niniejszej specyfikaciji.

Cena wykonania robot obejmuje:

prace przygotowawcze,

zakup i dostarczenie materiatow, sprzetu i urzgdzen oraz ich sktadowanie,

prace zasadnicze: wykonanie przewidzianych projektem instalacji oraz montaz projekto-
wanych urzadzen,

pomiary sprawdzajgce,

zabezpieczenie potagczen spawanych,

wywoéz z terenu budowy materiatdw zbednych, gruzu i odpadéw,

wykonanie  okreslonych ~w  postanowieniach  umowy  badah, pomiardéw
i sprawdzen robot,

uruchomienie urzgdzen,

szkolenie personelu

uporzgdkowanie placu budowy po robotach.

10.PRZEPISY | NORMY

10.1.

10.2.

Przepisy

Prawo Budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz. U. nr 89, poz. 414), z pOzniej-
szymi zmianami

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku
w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowa-
nie (Dz. U. nr 75, poz. 690), z p6zniejszymi zmianami

Rozporzagdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia
2003 r. w sprawie szczeg6towych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez oso-
by zajmujgce sie eksploatacjg urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. nr 89, poz. 828)
Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczen-
stwa i higieny pracy przy urzgadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80, poz.
912).
Normy

PN-IEC 60364 — Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych (Zespdt norm o
wspolnym numerze 60364)

PN-HD 60446:2004 — Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow barwami albo cyframi

PN-EN 12464-1:2004 — Swiatto i oswietlenie. Oswietlenie miejsc pracy. Czes$¢ 1:
Miejsca pracy we wnetrzach

PN-76/E-90302 — Kable elektroenergetyczne o izolacji polwinitowej i powtoce ofowianej,
na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

PN-76/E-90305 — Kable sygnalizacyjne o izolacji polwinitowej i powtoce otowianej, na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV

PN-87/E-90050 — Przewody elektroenergetyczne ogdinego przeznaczenia do ukfadania
na state. Ogélne wymagania i badania

obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE.

PN-EN 50173-1:2011 Technika informatyczna: Systemy okablowania strukturalnego — Czg$¢ 1:
Wymagania ogélne,
PN-EN 50173-2:2008 Technika informatyczna: Systemy okablowania strukturalnego — Czg$¢ 2:
Pomieszczenia biurowe
PN-EN 50173-3:2008 Technika informatyczna — Systemy okablowania

strukturalnego -- Cz¢s$¢ 3: Zabudowania przemystowe



